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A.- IDENTIFICACIÓN
	NOMBRE DEL PROGRAMA
	DIPLOMADO EN AUTOMATIZACIÓN Y ROBÓTICA INDUSTRIAL

	POBLACIÓN OBJETIVO

	Profesionales, técnicos e ingenieros del sector de automatización industrial ya sean consultores, proveedores, usuarios, académicos, ejecutivos de venta técnica y proyectos.



	PERFIL DEL GRADUADO


	El egresado del DIPLOMADO EN AUTOMATIZACIÓN Y ROBÓTICA INDUSTRIAL podrá:

· Identificar tecnologías y proveedores vigentes en el ámbito de la automatización y robótica industrial.

· Elaborar proyectos de automatización y seleccionar las arquitecturas de control adecuadas a las necesidades.

· Identificar tendencias en el desarrollo de sistemas de automatización.

· Gestionar técnicamente la introducción de tecnologías de automatización y robótica en procesos productivos.



	POTENCIALIDAD DEL GRADUADO


	El egresado verá mejoradas sus capacidades y competencias en el ámbito de las tecnologías de automatización y particularmente estará potenciado en la disciplina de la Robótica,  la Visión Artificial y la gestión de sistemas CIM. Esta última es de gran dinamismo y complejidad y no hay en el mercado una cantidad significativa de profesionales y programas accesibles de entrenamiento que sean aplicados y actualizados.
Por lo tanto, el Diplomado dará al egresado gran valor agregado en el mercado  ya que el enfoque y el diseño de los contenidos lectivos se orientan a las aplicaciones y procesos de la realidad chilena.




	FUNDAMENTACIÓN TECNICA


	Existe hoy una gran conciencia de la necesidad de competitividad e innovación en el sector productivo chileno. Para ello se han diseñado muchos instrumentos de financiamiento para la capacitación de profesionales, el emprendimiento y la incorporación de tecnologías en las empresas productivas de nuestro país.

Este Diplomado pretende ser un vehículo para que profesionales del área se actualicen y aborden nuevos tópicos como el de robótica y particularmente las nuevas tecnologías asociadas como la visión artificial, la redes de control de proceso y la integración de la manufactura integrada por computador.

Además, el programa dará visibilidad a la Facultad de Ingeniería, en el aspecto estratégico de la vinculación Universidad-Empresa y tomando liderazgo en un sector que, en general, no ha sido abordado por el sistema educativo superior privado.




B.- ASPECTOS GENERALES

	REQUISITOS DE ADMISIÓN


	El postulante deberá acreditar un título profesional de técnico de educación superior o de ingeniero de ejecución o de ingeniero civil.

   

	CUPO MAXIMO
	20 Cupos



	REQUISITOS DE GRADUACIÓN DEL PROGRAMA


	Aprobación de los módulos individuales, con un promedio general de nota igual o superior a 4,0 (cuatro coma cero). 



	METODOLOGÍA GENERAL DEL PROGRAMA


	La metodología del programa será teórico-práctica, es decir con aplicación directa en laboratorio de los tópicos tratados con la adecuada infraestructura de medios audiovisuales y equipamiento para el control y la instrumentación industrial. 

Las actividades en laboratorio serán del tipo demostrativa y también del tipo activo-participativas por parte de los participantes del programa.


	DURACIÓN Y MODALIDAD


	El programa se imparte en 6 horas pedagógicas dos veces a la semana, con una duración total de 108  horas.

El horario propuesto es martes y jueves desde las 19.00 a 22:00 horas. 

                                     

	VALOR DEL DIPLOMADO
	Individual:   $ 990.000.-, por alumno.

Valores especiales a Instituciones.



	INICIO DE CLASES
	Jueves 08 de Agosto de 2012.


C.- ESTRUCTURA DE CURRÍCULO
· ORGANIZACIÓN DEL PLAN DE ESTUDIOS. MALLA CURRICULAR.

· El DIPLOMADO EN AUTOMATIZACIÓN Y ROBÓTICA INDUSTRIAL se estructura en un plan de ocho módulos, conforme a los siguientes tópicos:

	MODULO 01 
Accionamiento Eléctrico

	Horas 

12 hrs.

Profesor
Ing. Orlando Jara V.


	· Circuitos Electromagnéticos

· Transformadores

· Principios de conversión electromecánica

· Máquina de CC

· Máquina de CA



	MODULO 02
Electrónica Industrial

	Horas 

12 hrs. 

Profesor
Ing. Carlos Romero D.


	· Rectificadores Industriales                                      

· Armónicos en sistemas industriales y su compensación   

· Inversores trifásicos y su control PWM                        

· Ciclo conversores                        

· Sistemas   UPS



	MODULO 03
Sensores y Sistemas de Adquisición de Datos

	Horas

12 hrs.

Profesor
Ing.  Julio Poblete C.

	· Estructura de un sistema de medición y adquisición de datos.

· Medidores de Caudal de Masa y Fluido.

· Medidores de Nivel de líquidos y sólidos.

· Medidores de Temperatura.

· Medidores de Presión

· Medidores de Posición y Velocidad.



	MODULO 04
Sistemas de Control Industriales

	Horas 

12 hrs. 

Profesores 
Ing. Holman Ortiz  L.


	· Arquitectura de controladores industriales PLC, DCS, SCADA

· Control On/Off, Lazos de control PID

· Programación Ladder, FBD

· Trabajo de práctico de control industrial basado en PLC




	MODULO 05:
Procesamiento Digital de Imágenes

	Horas 

12 hrs. 

Profesor 
Ing. Bernardo Toro C.


	· Introducción al procesamiento de imágenes  

· Transformaciones geométricas

· Operaciones aritmético / lógicas y morfológicas

· Extracción de bordes, regiones y puntos de interés 



	MODULO 06:
Redes de Comunicación Industrial

	Horas 

12 hrs. 

Profesores 
Ing. Cesar Torres A.



	· La información como recurso fundamental para el control.

· Redes tradicionales de control industrial. 

· Interfaces de monitoreo e instrumentación.

· Redes de segunda generación: Profibus. Fieldbus. Ethernet industrial.

· Modelos de comunicaciones en red para procesos industriales. CIM.

· Sistemas MES. Arquitectura DECOS.

· El futuro de las comunicaciones industriales en ambientes distribuidos y móviles.



	MODULO 07:
Manufactura Integrada por Computador CIM

	Horas 

12 hrs.

Profesores 
Ing. John Kern M.

	· Introducción al CIM: Definición CIM, Esquemas funcionales, Estructura

· Niveles Jerárquicos y Automatización, Manufactura/Integración:

· Beneficios estratégicos del CIM, Tipos de procesos industriales

· SISTEMAS CAD / CAM: Herramientas: Modelación, Aplicaciones,

· El Modelo/origen  CIM, Manufactura Flexible, Comparación manufactura

· flexible

· Aspectos Administrativos de la CIM:

· Sistema MRP (Material Requirements Planning)
ERP (Enterprise Resource Planning)
· Aplicaciones de CIM: Modelos, Ejemplos, Trabajo de Investigación.



	MODULO 08:
Robótica y Visión Artificial

	Horas 

12 hrs.

Profesores 
Ing. John Kern M.




	· Geometría y proyección de perspectiva

· Selección de lentes y cámaras para un problema                                      

· Cinemática de robots y espacios de trabajo   

· Programación de manipuladores                         

· Captura estática y dinámica de imágenes y su binarización                         

· Determinación  del centroide y puntos de sujeción de la pieza.

· Sistema realimentado Sensor (cámara) -> procesamiento (computador)  ->

· actuador (manipulador) error de posición 

· Trabajo experimental


	MODULO 08:
Diseño Avanzado de Control

	Horas 

06 hrs.

Profesores 
Ing. Holman Ortiz



Ing. Bernardo Toro C.


	· Identificación de Sistemas

· Control Adaptivo: Modelo de Referencia y Autosintonizado

· RNA

· Control utilizando RNA                                     

· Lógica Difusa   

· Control utilizando Lógica Difusa




D.- RECURSOS DE PERSONAL
Personal Académico:
· BERNARDO TORO C.
 
Ingeniero de Ejecución Electrónico. 




Licenciado en Ciencias de la Ingeniería. Universidad de Atacama.

· ORLANDO JARA V. 

Ingeniero Civil Eléctrico. PUCV. Magister en Educación

· HOLMAN ORTIZ L. 

Ingeniero Civil Electrónico




Magister en Electrónica, Mención Control Automático. UTFSM.

· CARLOS ROMERO D. 

Ingeniero Civil Electricista. USACH 

· JOHN KERN M. 

Ingeniero Civil Electrónico. Magister en Automatización. USACH.

· JULIO POBLETE C.

Ingeniero Civil Electrónico. USACH
·  GUSTAVO QUEZADA C. 
Ingeniero Civil Electrónico. USACH



Magister en Telecomunicaciones. USACH.

· JUAN SCHLACK P.

Ingeniero en Automatización. U. Andrés Bello.

Personal Administrativo: 

· ADA IBÁÑEZ C. 

Secretaria
· OSVALDO DÍAZ G. 

Asistente Técnico

E.- ORGANIZACIÓN Y ADMINISTRACIÓN
· DEPENDENCIA  ADMINISTRATIVA DEL PROGRAMA
ING.  HOLMAN ORTIZ LAUSSEN
Dirección del Programa
Director de la Escuela de Ingeniería en Electrónica y Computación
Universidad Iberoamericana de Ciencias y Tecnología
· SISTEMA DE CONTROL DE CALIDAD O EFECTIVIDAD:

Las actividades académicas desarrolladas serán supervisadas por el Director del programa, vigilando la oportuna y adecuada realización de las tareas planificadas, la asistencia de los profesores y participantes, la entrega de material, la disponibilidad de materiales, equipos, salas y laboratorios, el registro de las clases y talleres desarrolladas y la recolección de todos los datos y evidencias del desarrollo del programa que permitan su evaluación y mejoramiento.
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